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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
ST
WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej (ST) s3 wymagania ogdlne
dotyczace wykonania i1 odbioru robdt budowlanych zwigzanych z montazem platformy do
pionowego transportu 0sob niepetnosprawnych w SDS przy ul. 1-go Maja w Bystrzycy Klodzkiej.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej
Szczegbdtowa specyfikacja techniczna stanowi obowigzujaca podstawe jako dokument przetargowy
1 kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych Specyfikacji Technicznej
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza robdt budowlanych przy realizacji przedmiotu
w punkcie 1.1

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji sa zgodne z obowigzujagcymi normami i aprobatami
technicznymi oraz zaleceniami producentow.

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za swoje metody pracy i powinien uwzglgdnia¢ zgodnos¢ z
dokumentacja projektowa, ST 1 poleceniami Inzyniera. Wykonawca jest zobowigzany do
przygotowania i przedstawienia metod przyjetych do wykonania gtdéwnych elementow robot.
1.5.1. Ochrona srodowiska

Wykonawca ma obowigzek znac 1 stosowa¢ w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy
dotyczace ochrony srodowiska naturalnego.

Stosujac sie do tych wymagan bedzie miat szczegoIny wzglad na:

1) lokalizacje baz, warsztatow. magazynoéw, sktadowisk ukopow 1 drog dojazdowych,

2) srodki ostroznosci 1 zabezpieczenia przed:

- zanieczyszczeniem zbiornikow 1 ciekow wodnych pylami lub substancjami toksycznymi,

- zanieczyszczeniem powietrza pylami i gazami,

- mozliwo$cig powstania pozaru.

1.5.2. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegac przepisy ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca bedzie utrzymywaé sprawny sprzet przeciwpozarowy wymagany przez odpowiednie
przepisy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych 1
magazynach oraz w maszynach 1 pojazdach.

Materialy tatwopalne beda sktadowane w sposdb zgodny z odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone przed dostgpem 0sob trzecich" Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie
straty spowodowane pozarem wywolanym jako rezultat realizacji robot albo przez personel
Wykonawcy”.

1.5.3. Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktore w sposob trwaty sa szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone do uzycia.
Wszelkie materialy odpadowe uzyte do robdt bedg miaty aprobate techniczng wydang przez



uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajacg brak szkodliwego oddziatywania tych materiatow
na Ssrodowisko.

Materiaty, ktore sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robdt, mogg by¢ uzyte pod warunkiem
przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie
przepisy Zamawiajacy powinien otrzymac¢ zgode na uzycie tych materialdow od wiasciwych
organow administracji panstwowej.

1.5.4. Ochrona wiasnos$ci publicznej 1 prywatne;j

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi oraz uzyska od odpowiednich
wiadz bedacych wiascicielami tych urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez
Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i
zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji 1 urzadzen w czasie trwania budowy.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji. Wykonawca bezzwlocznie powiadomi
Inzyniera 1 zainteresowane wtadze oraz bedzie z nimi wspotpracowat dostarczajgc wszelkiej
pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw.

Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie, spowodowane przez jego dzialania, uszkodzenia
instalacji.

1.5.5. Ograniczenie obcigzen osi pojazdow

Wykonawca stosowac si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na o$ przy transporcie
materialow 1 wyposazenia na 1 z terenu robot. Uzyska on wszelkie niezbedne zezwolenia od wladz
co do przewozu nietypowych wagowo lub gabarytowo tadunkéw 1 w sposob ciagly bedzie o
kazdym takim przewozie powiadamial Inzyniera.

1.5.6. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisdéw

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wladze centralne 1 lokalne
oraz inne przepisy 1 wytyczne, ktore sg w jakikolwiek sposob zwigzane z Robotami i bedzie w petni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisow i1 wytycznych podczas prowadzenia Robot.
Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych 1 bedzie w pelni odpowiedzialny za
wypehienie wszelkich wymagan prawnych odnos$nie wykorzystania opatentowanych urzadzen lub
metod 1 w sposob ciggly bedzie informowac Inzyniera o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie
zezwolen 1 inne odnosne dokumenty.

1.5.7. Zgodnos$¢ z wymaganiami zezwolen

Wykonawca uzyska zezwolenia wymagane w Polsce na wiasny koszt od odpowiednich instytucji.
2. MATERIALY

2.1 Zrédla uzyskania materialow

Na tydzien przed planowanym uzyciem materialow przeznaczonych do wbudowania, Wykonawca
przedstawi szczegotowe informacje dotyczace zrédla wytwarzania, zamawiania lub wydobywania
materiatow 1 odpowiednie §wiadectwa badan laboratoryjnych oraz aprobaty techniczne i probki do
zatwierdzenia przez Inzyniera.

Zatwierdzenie partii materialow z danego zrddta nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materiaty
z danego zrodta uzyskaja zatwierdzenie.

Wykonawca zobowigzany jest do udokumentowania Inzynierowi, ze materiaty uzyskane z
dopuszczonego zrodta w sposob ciggly spetniajg wymagania Specyfikacji w czasie postepu robot.
2.2. Pozyskiwanie materialow miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wilascicieli i odnosnych wiadz na pozyskanie
materialow z jakichkolwiek Zrodel miejscowych wlaczajac w to Zrodia wskazane przez
Zamawiajacego 1 jest zobowigzany dostarczy¢ Inzynierowi wymagane dokumenty przed
rozpoczeciem eksploatacji zrodta.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spetnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych
materialow z jakiegokolwiek zrodta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: optaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty
zwigzane z dostarczeniem materialdow do robot.

2.3. Inspekcja wytworni materialow

Wytwornie materialdow moga by¢ okresowo kontrolowane przez Inzyniera w celu sprawdzenia



zgodnosci stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiami Specyfikacji. Inzynier jest
uprawniony do pobierania probek w celu sprawdzenia wlasciwosci materialow ktore sg uzywane.
Wyniki tych testow powinny stanowi¢ podstawe odbioru jakosciowego robot. W przypadku, gdy
Inzynier bedzie przeprowadzat inspekcje wytworni, bedg zachowane nast¢pujace warunki:

a) Inzynier begdzie miat zapewniong wspdtprace 1 pomoc Wykonawcy oraz producenta materiatlow
w czasie przeprowadzania inspekcji,

b) Inzynier bedzie miat wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych czesci wytworni, gdzie odbywa
sie produkcja materialow przeznaczonych do realizacji umowy.

2.4. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materialy nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu
budowy, badz ztozone w miejscu wskazanym przez Inzyniera. Jesli Inzynier zezwoli Wykonawcy
na uzycie tych materiatdw do innych robot. niz te dla ktorych zostaty zakupione, to koszt tych
materialow zostanie przewartosciowany przez Inzyniera.

Kazdy rodzaj rob6t, w ktorym znajduja sie nie zbadane 1 nie zaakceptowane materiaty. Wykonawca
wykonuje na wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nie przyjeciem i niezaplaceniem za ich wykonanie.
2.5. Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane materiaty, do czasu gdy beda one potrzebne do
robot, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swojg jakos¢ 1 wiasciwos¢ do robot
1 byly dostepne do kontroli przez Inzyniera.

Miejsca czasowego sktadowania materialdw beda zlokalizowane w obrgbie terenu budowy w
miejscach uzgodnionych z Inzynierem lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych
przez Wykonawce.

2.6. Wariantowe stosowanie materialow

W przypadkach, gdzie dokumentacja projektowa 1 ST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego
zastosowania rodzaju materialu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o
swoim zamiarze co najmniej tydzien przed uzyciem materiatu, albo w okresie dluzszym, jesli
bedzie to wymagane dla badan prowadzonych przez Inzyniera.

Zatwierdzone materialy alternatywne nie mogg by¢ p6zniej zmieniane bez zgody Inzyniera.

3. SPRZET WYKONAWCY

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu- ktory nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jako$¢ wykonywanych robdt. Sprzet uzywany do robdt powinien by¢
zgodny z oferta Wykonawcy 1 powinien odpowiada¢ pod wzgledem typdw i ilosci wskazaniom
zawartym w ST, zaakceptowanym przez Inzyniera. W przypadku braku ustalen w takich
dokumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony 1 zaakceptowany przez Inzyniera.

Liczba 1 wydajnos$¢ sprzgtu bedzie gwarantowac przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST 1 wskazaniach Inzyniera w terminie przewidzianym
umows.

Sprzet bedacy wiasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania robdt ma by¢ utrzymywany w
dobrym stanie 1 gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony srodowiska 1 przepisami
dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzgtu do
uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Tam gdzie przedmiar robot 1 ST przewidujg mozliwos$¢ wariantowego uzycia sprzgtu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze wyboru 1 uzyska
jego akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inzyniera, nie moze by¢
pozniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia 1 narzgdzia nie gwarantujgce zachowania warunkow
umowy, zostang przez Inzyniera zdyskwalifikowane 1 nie dopuszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktore nie wplyna
niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot 1 wlasciwosci przewozonych materiatow.

Liczba srodkdéw transportu musi zapewniac, ze roboty beda wykonane i zakonczone zgodnie z



Kontraktem.

Pojazdy uzywane przez Wykonawce na drogach publicznych muszg spetnia¢ wymagania dotyczace
przepiséw ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen osi 1 innych. Po uprzednim
poinstruowaniu przez Inzyniera, srodki transportu nie odpowiadajgce tym warunkom bedg usunigte
z placu budowy.

Wykonawca powinien utrzymywac wszystkie drogi publiczne 1 drogi dojazdowe do placu budowy
W czystosci.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowg oraz za jako$¢
zastosowanych materialow 1 wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa.
wymaganiami ST oraz poleceniami InZzyniera.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczenie robot.

Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu 1 wyznaczaniu
robot zostang, jesli wymagac tego bedzie Inzynier, poprawione przez Wykonawce na wlasny koszt.
Sprawdzenie wytyczenia robdt lub wyznaczenia wysokos$ci przez Inzyniera nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialno$ci za ich dokladnosc.

Decyzje Inzyniera dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow 1 elementow robdt beda oparte
na wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy, w ST a takze w normach i1 wytycznych.
Przy podejmowaniu decyzji Inzynier uwzgledni wyniki badan materiatdéw 1 robot, rozrzuty
normalnie wystepujace przy produkcji i przy badaniach materiatow, doswiadczenia z przesztosci,
wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wplywajace na rozwazang kwestie.

Polecenia Inzyniera beda wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich
otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozbg zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytutu
ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI

6.1 System Zapewnienia Jakosci

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonywanych prac, dostarczonych i wbudowanych
materiatow oraz montowanych urzadzen 1 sprzgtu.

6.2. Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli jakos$ci jest osiggnigecie wymaganych standardow.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrole robot 1 jakos$ci materiatow.

Wykonawca powinien przeprowadza¢ pomiary 1 badania materiatdéw z czestotliwoscia
zapewniajaca, ze roboty beda wykonywane zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji
projektowej 1 ST.

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwos¢ sg okreslone w ST, normach 1
wytycznych, W przypadku, gdy nie zostaly one tam okreslone, Inzynier ustali jaki zakres kontroli
jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robot zgodnie z umowa,

Wszystkie koszty zwigzane z prowadzeniem testow ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Probki moga by¢ pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania probek.
opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mogg by¢ z jednakowym
prawdopodobienstwem wytypowane do badan.

Inzynier bedzie mie¢ zapewniong mozliwos¢ udziatu w testach.

Na zlecenie Inzyniera Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych materiatow,
ktére budza watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materialy nie zostang przez
Wykonawce wymienione lub naprawione z wiasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa
Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek: w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa
Zamawiajacy,

Pojemniki do pobierania probek beda dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone przez
Inzyniera. Prébki dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych przez Inzyniera beda
odpowiednio opisane 1 oznakowane, w sposob zaakceptowany przez Inzyniera.

6.4. Badania, pomiary, prébny rozruch



Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.

W przypadku, gdy normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowac
mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury zaakceptowane przez Inzyniera.

Przed przystapieniem do pomiaro6w lub badan, Wykonawca powiadomi Inzyniera o rodzaju,
miejscu 1 terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania. Wykonawca
przedstawi na pisSmie ich wyniki do akceptacji Inzyniera.

6.5. Raporty z badan

Wykonawca powinien przekazywac kopie raportow z wynikami badan jak najszybciej, nie pézniej
jednak niz przed odbiorem danych robdt zwigzanych z ustaleniem jakos$ci ich wykonania.
Wyniki badan bgda przechowywane w postaci zaproponowanej przez Inzyniera.

6.6. Badania prowadzone przez Inzyniera

Dla celow kontroli jakosci 1 zatwierdzenia, Inzynier uprawniony jest do dokonywania kontroli,
pobierania probek i1 badania materialow u zrodta ich wytwarzania 1 zapewniona mu bedzie wszelka
potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy 1 producenta materiatow.

Inzynier, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli robot prowadzonego przez Wykonawce,
bedzie ocenia¢ zgodno$¢ materiatdéw 1 robdt z wymaganiami ST na podstawie wynikow badan
dostarczonych przez Wykonawce.

Inzynier moze pobiera¢ probki materiatlow 1 prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy, na swoj
koszt. Jezeli wyniki tych badah wykaza, ze raporty Wykonawcy s3 niewiarygodne, to Inzynier
poleci Wykonawcy lub zleci niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie powtdrnych lub
dodatkowych badan, albo oprze si¢ wytacznie na wiasnych badaniach przy ocenie zgodnosci
materialow 1 robot z dokumentacjg projektowa i1 ST.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier moze dopusci¢ do uzycia, wbudowania, instalacji 1 montowania tylko te materiaty lub
urzadzenia 1 sprzet, ktore posiadaja:

A. certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnos¢ z kryteriami
technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wlasciwych
przepisow 1 dokumentow technicznych,

B. deklaracj¢ zgodnosci lub certytikat zgodnosci z:

Polska Normg lub aprobatg techniczng, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowiono
Polskiej Normy, jezeli nie sg objete certyfikacja okreslong w pkt. 11 ktore spetniajg wymogi ST.
C. dokumenty potwierdzajace sprawnos$¢ techniczng urzadzen i1 sprzgtow.

W przypadku materialow ktére wymagaja, zgodnie z Specyfikacja, powyzszych dokumentow,
kazda partia dostarczonych materialow powinna zawiera¢ dokumenty ktore bezapelacyjnie
potwierdzajg ich pochodzenie.

Produkty przemystowe muszg posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie
potrzeby poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badan beda
dostarczone przez Wykonawce Inzynierowi. Jakiekolwiek materialy, ktore nie spetniajg tych
wymagan beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

6.8.1. Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym Zamawiajgcego i
Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do konca okresu
gwarancyjnego. Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obowigzujgcymi
przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco i1 beda dotyczy¢ przebiegu robot, stanu
bezpieczenstwa ludzi 1 mienia oraz technicznej 1 gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony datg jego dokonania. podpisem osoby, ktora
dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy beda
czytelne, w porzadku chronologicznym. Zatagczone do dziennika budowy protokoty 1 inne
dokumenty bedg oznaczone kolejnym numerem zatgcznika i opatrzone datg 1 podpisem
Wykonawcy 1 Inzyniera.



Do dziennika budowy nalezy wpisywa¢ w szczegdlnosci:

- date przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- terminy rozpoczecia 1 zakonczenia poszczegdlnych elementow robot,

- przebieg robot, trudnosci 1 przeszkody w ich prowadzeniu, okresy 1 przyczyny przerw w robotach.
- uwagi 1 polecenia Inzyniera,

- daty zarzadzenia przez Inzyniera wstrzymania robot, z podaniem powodu,

- zgloszenia 1 daty odbioréw robo6t zanikajgcych i ulegajacych zakryciu, czgsciowych 1 ostatecznych
odbioréw robot

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Inzyniera.

- stan pogody 1 temperatur¢ powietrza w okresie wykonywania robdt podlegajacych ograniczeniom
lub wymaganiom szczegdlnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,

- dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

- dane dotyczace jako$ci materiatdw, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan z
podaniem kto je przeprowadzal,

- wyniki prob poszczegdlnych elementow budowli z podaniem kto je przeprowadzal.

- inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi 1 wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy bedg przedtozone
Inzynierowi do ustosunkowania sig.

Decyzje Inzyniera wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich
przyjecia lub zajeciem stanowiska.

Projektant nie jest strong dla Wykonawcy 1 z tego tez powodu nie jest uprawniony do instruowania
Wykonawcy w zadnym aspekcie zwigzanym z wykonywaniem Robot.

6.8.2. Ksigga obmiaréw

Ksigga obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z
elementow robdt. Obmiary wykonanych robot przeprowadza si¢ w sposob ciggly w jednostkach
przyjetych w przedmiarze robot 1 wpisuje do rejestru obmiarow.

6.8.3. Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci materiatow, orzeczenia o
jakos$ci materiatow, recepty robocze 1 kontrolne wyniki badan Wykonawcy beda gromadzone w
formie uzgodnionej z Inzynierem 1 Inwestorem.

Dokumenty te stanowig zatgczniki do odbioru robot. Winny by¢ udostepnione na kazde zyczenie
Inzyniera.

6.8.4. Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza si¢, oprécz wymienionych w punktach (1) - (3) nastepujace
dokumenty:

a) pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego,

b) protokoty przekazania terenu budowy,

¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy,

d) protokoty odbioru robot,

e) protokoty z narad 1 instrukcje Inzyniera,

f) korespondencje na budowie.

6.8.5. Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym. Zaginigcie ktoéregokolwiek z dokumentow budowy spowoduje wymog jego
natychmiastowego odtworzenia w formie przewidzianej prawem. Wszelkie dokumenty budowy
beda zawsze dostepne dla Inzyniera i przedstawiane do wgladu na zyczenie Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1 Ogoélne zasady obmiaru robot

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z dokumentacja
projektowa 1 ST, w jednostkach ustalonych w Przedmiarze Robot.

Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera o zakresie
obmierzanych robot 1 terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.



Wyniki obmiaru bedg wpisane do rejestru obmiarow.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w slepym kosztorysie lub
gdzie indziej w ST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robot. Bledne
dane zostang poprawione wg instrukcji Inzyniera na pismie.

Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzony z czgsto$cig wymagang do celu realizacji ptatnosci
na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym przez
Wykonawce 1 Inzyniera.

7.2. Zasady okreslania ilos$ci robot i materialow

Dhugosci 1 odleglos$ci pomiedzy wyszczeg6lnionymi punktami skrajnymi bedga obmierzone poziomo
wzdhuz linii osiowej. Jesli ST wlasciwe dla danych rob6t nie wymagaja tego inaczej. Objetosci beda
wyliczone w m3 jako dlugos¢ pomnozona przez sredni przekro;.

Ilosci, ktére maja by¢ obmierzone wagowo, bedg wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami ST.

7.3. Urzadzenia i sprz¢t pomiarowy

Wszystkie urzadzenia 1 sprzgt pomiarowy stosowany w czasie obmiaru robot beda zaakceptowane
przez Inzyniera. Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli
urzadzenia te lub sprzet wymagaja badan atestujacych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne
swiadectwa legalizacji. Wszystkie urzadzenia pomiarowe bgda przez Wykonawce utrzymywane w
dobrym stanie, w calym okresie trwania robot.

7.4. Wagi i zasady wazenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzagdzenia wagowe odpowiadajace odnosnym wymaganiom
ST. Bedzie utrzymywac to wyposazenie zapewniajac w sposob ciagly zachowanie doktadnosci wg
norm zatwierdzonych przez Inzyniera.

7.5. Czas i czgstotliwos¢ przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed cz¢sciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkow robét, a
takze w przypadku wystgpowania dtuzszej przerwy w robotach.

Obmiar robot zanikajacych przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Obmiar robot podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bedg wykonane w sposdb zrozumiaty i
jednoznaczny. Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda Uzupetnione
odpowiednimi szkicami umieszczonymi na karcie rejestru obmiarow. W razie braku miejsca szkice
mogg by¢ dotagczone w formie oddzielnego zatgcznika do rejestru obmiardéw, ktorego wzor zostanie
uzgodniony z Inzynierem.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty beda przejete przez Zamawiajacego kiedy:

- roboty zostang ukonczone zgodnie z Kontraktem,

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujace dokumenty:

1. dokumentacje¢ projektowa podstawowg z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostata
sporzadzona w trakcie realizacji umowy,

2. dziennik budowy i rejestry obmiardw (oryginaty),

3. wyniki pomiaro6w kontrolnych oraz badan i1 oznaczen laboratoryjnych w przypadku ich
pojawienia si¢ - zgodne z ST 1 PB,

4. deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatlow zgodnie z ST 1 PB

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda
gotowe do odbioru tymczasowego komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny
termin odbioru tymczasowego robot. Wszystkie prace korekcyjne wymagane przez komisje
powinny by¢ wymienione zgodnie z wymaganiami zamawiajacego.

Termin wykonania robot poprawkowych i robdt uzupetniajacych wyznaczy komisja.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1 Ogolne przepisy

Podstawg ptatnosci bedzie jednostka obmiarowa stosowana przez Wykonawce opisana w
Kosztorysie ofertowym.



Podstawg platnosci dla jednostek obmiarowych podanych jako ich suma, bedzie cena lub kwota
podana przez Wykonawce w Kosztorysie ofertowym.

Jednostka obmiarowa lub cena powinna zawiera¢ wszystkie wymagania zakonczenia Robot zgodnie
ze standardami 1 normami jakosci opisanymi w ST 1 Dokumentacji 1 powinna zawiera¢ koszty
badan.

Cena wykonania robdt obejmuje:

Koszty robocizny 1 koszty dodatkowe z tym zwigzane,

Koszt uzytych materialow razem z kosztami kupna, przechowywania i mozliwie najkrétszej drogi
dostawy na miejsce budowy

Koszt sprzetu razem z kosztami dodatkowymi,

Koszty posrednie, kalkulacja zysku 1 strat

Podatki obliczone zgodnie z obowigzujagcym prawem

Podatek VAT nie powinien by¢ zawarty w cenie

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (z p6zn. Zmianami).

Ustawa z dnia 29 stycznia 2004 r. - Prawo zamowien publicznych ( z pdzh. zm.)

Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. - O wyrobach budowlanych (z pézn. Zm )

Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991 r. - O ochronie przeciwpozarowej ( z pozn. zm.)

Ustawa z dnia 21 grudnia 2004 r. - O dozorze technicznym ( z p6zn. zm. )

Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. - Prawo ochrony srodowiska ( z pdzn. zm. )

Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. - O drogach publicznych

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwca 2002 r. w sprawie dziennika budowy,
montazu 1 rozbiorki, tablicy informacyjnej oraz ogloszenia zawierajacego dane dotyczace
bezpieczenstwa pracy 1 ochrony zdrowia. (Dz. U. z dnia 17 lipca 2002 r.)

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 grudnia 2002 r. - w sprawie systemow oceny
zgodnosci wyroboéw budowlanych oraz sposobu ich oznaczania znakowaniem CE (Dz. U. nr 209)
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 grudnia 2002r. - w sprawie okreslenia polskich
jednostek organizacyjnych upowaznionych do wydawania europejskich aprobat technicznych,
zakresu 1 formy aprobat oraz trybu ich udzielania, uchylania lub zmiany (Dz. U. Nr 209, poz. 1780).
Rozporzadzenie Ministra Pracy 1 Polityki Spotecznej z dnia 26 wrzesnia 1997 r. - w sprawie
og6Inych przepisow bezpieczenstwa 1 higieny pracy (Dz. U. Nr 169, poz. 1650).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003r. - w sprawie bezpieczenstwa i higieny
pracy podczas wykonywania robot budowlanych (Dz. U. Nr 47, poz. 401).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003r. - w sprawie informacji dotyczacej
bezpieczenstwa 1 ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 120,
poz. 1126).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrze$nia 2004r. - w sprawie szczegdtowego
zakresu 1 formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania 1 odbioru robot
budowlanych oraz programu funkcjonalno — uzytkowego (Dz. U. Nr 202, poz. 2072).
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpnia 2004r. - w sprawie sposobow
deklarownia wyrobdéw budowlanych oraz sposobu znakowania ich znakiem budowlanym (Dz. U.
Nr 198, poz. 2041).



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
SST 1

1.1. Projekt organizacji robodt i zagospodarowania placu budowy

Przystapienie do robot nalezy poprzedzi¢ opracowaniem przez gldownego wykonawce projektu
organizacji robot 1 zagospodarowania placu budowy, obejmujacego w szczegdlnosci:

a) Wydzielenie obszaru prowadzenia prac remontowych

b) Opracowanie programu bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia oséb zatrudnionych przy
robotach budowlano-montazowych, instalacyjnych i wykonczeniowych

c¢) Charakterystyka robdt 1 ich zasadnicze parametry

d) Zapotrzebowanie i plany dostaw materiatow i1 elementow budowlanych

e) Szczegdlowy harmonogram prac z uwzglednieniem kolejnosci wykonywania poszczegdInych
elementéw obiektu

1.2 Przygotowanie terenu budowy

Przed przystagpieniem do wykonania robot budowlanych wykonawca powinien odpowiednio
przygotowac teren, na ktorym te roboty maja by¢ wykonywane, a w szczegdlnosci:

a) Wydzieli¢ obszar prowadzenia prac remontowych,

b) przystosowac istniejgce pomieszczenia dla pracownikdéw zatrudnionych na budowie oraz na
cele skladowania materialow, maszyn 1 urzadzen, ewentualnych laboratoriow polowych lub
obiektow technologicznych zwigzanych z budowa oraz przygotowac¢ miejsce do sktadowania
materialow 1 sprzetu zmechanizowanego lub pomocniczego poza budynkami,

¢) przygotowac skfady na materiaty, ktore moga spowodowac wybuch (np. materiaty pedne,
rozpuszczalniki, farby, przygotowane przy uzyciu rozpuszczalnikOw materiaty chemiczne,
karbid itp.), w miejscach do tego wydzielonych, zgodnie z obowigzujagcymi w tym zakresie
przepisami lub wytycznymi producenta,

f) usuwac z placu budowy gruz, zbedne materialy, urzadzenia i przedmioty mogace stwarzac
przeszkody lub utrudnia¢ wykonywanie robot.

Drogi dojazdowe 1 na placu budowy

Na terenie budowy nalezy wykorzysta¢ istniejaca siec drog statych . Nalezy utrzymywac je w
czystosci 1 nie uniemozliwia¢ transportu nie zwigzanego z przebiegiem budowy. Przed
rozpoczeciem budowy wykonawca jest zobowigzany przeprowadzi¢ wizje lokalna istniejgcych
drog, w celu okreslenia srodkow transportu mozliwych do uzycia podczas budowy. Konieczne
bedzie wydzielenie cze¢sci chodnika.



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
SST 2

Szczegélowa specyfikacja techniczna na roboty budowlane zwigzane z wykopami
1. WSTEP
1.1. Przedmiot Szczegélowej Specyfikacji Technicznej
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania 1 odbioru robot ziemnych zwigzanych z wykonaniem wykopéw pod fundamenty
podnosnika elektrycznego w SDS w Bystrzycy Klodzkiej przy ul. 1 maja.
1.2. Zakres stosowania Szczegolowej Specyfikacji Technicznej
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu 1
realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robot objetych Szczegolowa Specyfikacja Techniczna
Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynno$ci umozliwiajace 1 majace na
celu wykonanie wykopoéw pod ptyte fundamentowg podnosnika elektrycznego oraz podestu.
1.4. OKkreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z definicjami zawartymi w odpowiednich normach 1
wytycznych oraz okresleniami podanymi w ST ,,Wymagania ogdlne”.
1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robdt, bezpieczenstwo wszelkich czynnosci
na terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacjg projektowa,
SST 1 poleceniami Inspektora Nadzoru.
2. MATERIALY :
2.1. Wymagania ogolne
Wszystkie materiaty stosowane do wykonania robdt musza by¢ zgodne z wymaganiami niniejsze]
SST 1 dokumentacji projektowe;j
Do wykonania robot moga by¢ stosowane wyroby budowlane spetniajace warunki okreslone w:
-Ustawie z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane (tekst jednolity: Dz. U. z 2003r., Nr 207, p6z.
2016),
- Ustawie z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych (Dz. U. z 2004 r., Nr 92, poz. 881),
- Ustawie z dnia 30 sierpnia 2002r. o systemie oceny zgodnos$ci (Dz. U. z 2002r., Nr 166, poz.1360)
3. SPRZET :
Roboty ziemne moga by¢ wykonywane rgcznie lub mechanicznie przy pomocy dowolnego
sprzetu przeznaczonego do wykonywania zamierzonych robot. Sprzet wykorzystywany przez

Wykonawceg powinien by¢ sprawny technicznie i wymagania techniczne w zakresie BHP.



4. TRANSPORT :

Grunt z wykopow moze by¢ przewozony dowolnymi $rodkami transportu dopuszczonymi do
wykonywania zamierzonych robdt. Urobek nalezy rownomiernie rozwies¢ na catej powierzchni
tadunkowej 1 zabezpieczy¢ przed spadaniem i przesuwaniem. Wszelkie zanieczyszczenia lub
uszkodzenia drog publicznych 1 dojazdow do terenu budowy Wykonawca begdzie usuwat na biezaco
i na whasny koszt. Srodki transportu wykorzystywane przez Wykonawce powinny byé sprawne
technicznie 1 spelnia¢ wymagania techniczne w zakresie BHP oraz przepisow.

5. WYKONANIE ROBOT :

5.1. Sprawdzenie zgodnosci warunkow terenowych z projektowymi

Przed przystapieniem do wykonywania wykopow, nalezy sprawdzi¢ zgodnos¢ rzednych terenu z
danymi podanymi w projekcie oraz z faktycznym stanem lokalizacji podziemnych sieci uzbrojenia
terenu. W przypadku wystgpienia odmiennych warunkéw gruntowych lub kolizji sieci od
uwidocznionych w projekcie budowlanym Wykonawca powinien powiadomi¢ o tym fakcie
Inspektora 1 Projektanta oraz wstrzymac¢ prowadzenie robot, jezeli dalsze ich prowadzenie moze
wptyna¢ na bezpieczenstwo konstrukeji lub robot. W przypadku koniecznosci wykonania
przektadki jakiejkolwiek sieci uzbrojenia podziemnego Wykonawca powinien wykona¢ projekt
przektadki tej sieci 1 uzgodni¢ go z Wiascicielem . Zgode na wznowienie robot wydaje Inspektor na
wniosek Wykonawcy po przedtozeniu przez Wykonawce opinii  Projektanta co do sposobu
dalszego prowadzenia robdt oraz wprowadzenia ewentualnych zmian konstrukcyjnych, skutkow
finansowych wynikajacych z wykonania dalszych robdt w sposdb 1 w zakresie odmiennym od
pierwotnego.

5.2. Roboty przygotowawcze

Przed rozpoczeciem robot zwigzanych z wykonaniem fundamentow powinno by¢ wykonane
przygotowanie terenu pod budowe. Urzadzenia usytuowane w najblizszym sgsiedztwie wykopow
nalezy zabezpieczy¢ przed uszkodzeniem. Przed rozpoczeciem 1 w trakcie wykonywania wykopow
nalezy wykonywa¢ pomiary geodezyjne zwigzane z :

- dokfadnym sprawdzeniu podziemnych sieci uzbrojenia terenu,

- wyznaczeniem osi 1 ustawieniem kotkow kierunkowych,

- wyznaczeniem krawedzi 1 zataman wykopow,

- niwelacja kontrolng robo6t ziemnych 1 dna wykopu,

5.3. Zasady wykonywania wykopow

W trakcie prowadzenia prac budowlanych Wykonawca zobowigzany jest uwzgledni¢ ochrong
srodowiska na obszarze prowadzenia prac, a w szczeg6lnosci ochrone gleby, zieleni, naturalnego
uksztaltowania terenu 1 stosunkow wodnych (Ustawa z dnia 27.04.2001 r. Prawo ochrony

srodowiska - Dz. U. Nr 62 poz.627 z p6zniejszymi zmianami).



Wykopy powinny by¢ wykonywane bez naruszenia naturalnej struktury gruntu ponizej
projektowanego poziomu posadowienia. Warstwa gruntu o grubosci 20 cm polozona nad
projektowanym poziomem posadowienia powinna by¢ usunig¢ta bezposrednio przed wykonaniem
fundamentu. Sciany wykopéw nalezy tak ksztaltowaé aby nie nastapilo obsuniecie si¢ gruntu.
Technologia wykonywania wykopu musi umozliwia¢ jego odwodnienie w sposdb zgodny ze
zwyczajowa praktyka inzynierska w catym okresie trwania robot ziemnych.
5.4. Wykopy nie obudowane
Wykopy nie obudowane mozna wykonywa¢ do glebokosci 4,00 m od poziomu terenu otaczajacego
wykop. Jezeli w dokumentacji projektowej nie okreslono inaczej dopuszcza si¢ stosowanie
nastepujacych bezpiecznych nachylen skarp:
- w gruntach spoistych (gliny, ity) o nachyleniu 2:1,
- w gruntach malo spoistych 1 stabych gruntach spoistych o nachyleniu 1:1.25,
- w gruntach niespoistych (piaski, zwiry, pospédtki) o nachyleniu 1:1,5,
W wykopach ze skarpami o bezpiecznym nachyleniu powinny by¢ stosowane nastgpujace
zabezpieczenia:
- w pasie terenu przylegajacym do goérnej krawedzi wykopu na szerokoSci rdéwnej
3-krotnej glebokosci wykopu powierzchnia powinna by¢ wolna od nasypow 1 materiatdéw, oraz mie¢
spadki umozliwiajace odplyw wod opadowych,
- naruszenie stanu naturalnego skarpy jak np. rozmycie przez wody opadowe powinno by¢ usuwane
z zachowaniem bezpiecznych nachylen.
5.5. Odwodnienie wykopow
Wykonawca robdt powinien wykona¢ urzadzenia, ktére zapewnia odprowadzenie wod gruntowych
1 opadowych poza obszar wykopu.
5.6. Tolerancje wykonywania wykopow
Dopuszczalne odchytki w wykonywaniu wykopodw wynosza:
+ 15 cm - dla wymiarow wykopow w planie,
+2cm - dla ostatecznej rzednej dna wykopu,
+10% - dla nachylenia skarp wykopow.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT :
Wymagania dla robdt ziemnych zw. z wykonaniem wykopow podano w pkt 5. Sprawdzenie,
kontrola w czasie wykonywania robdt i po ich zakonczeniu powinny obejmowac:

 sprawdzenie zgodno$¢ wykonania robot z dokumentacja,

 sprawdzenie lokalizacji podziemnych sieci uzbrojenia terenu,

* kontrolg prawidlowos¢ wytyczenie robot w terenie,

* sprawdzenie przygotowania terenu,



* kontrolg rodzaju i stanu gruntu w podlozu,

* sprawdzenie wymiar6w wykopow,

» sprawdzenie zabezpieczenia i odwodnienia wykopow.
Ocena poszczegdlnych etapow robot potwierdzana jest wpisem do Dziennika Budowy.
W przypadku natrafienia w poziomie posadowienia fundamentu na drenaz badZz inne instalacje
nalezy je obej$¢ poza obrysem wykonywanego fundamentu. Zmiang przebiegu instalacji
zinwentaryzowa¢ geodezyjnie oraz zglosi¢ do wszystkich wlascicieli poszczegdlnych instalacji
podziemnych

7. OBMIAR ROBOT : Jednostka obmiarowa jest m® (metr szeScienny) wykonanych
wykopow.

8. ODBIOR ROBOT : Ogélne wymagania dotyczace odbioru robét podano w ST
,Wymagania ogélne". Roboty ziemne zwigzane z wykonaniem wykopOw uznaje si¢ za
wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, niniejszg SST 1 wymaganiami Inspektora,
jezeli wszystkie pomiary i1 badania z zachowaniem tolerancji podanych w punktach 5 1 6
niniejszej SST daly wyniki pozytywne.

9. PRZEPISY I NORMY :

Ustawa Prawo budowlane z dnia 7 lipca 1994 r (Dz.U. Nr 106/00 p6z. 1126, Nr 109/00 péz. 1157,
Nr 120/00 p6z. 1268, Nr 5/01 p6z. 42, Nr 100/01 poz.1085, Nr 110/01 poz.1 190, Nr 115/01 poz.
1229, Nr 129/01 p6z. 1439, Nr 154/01 poz. 1800, Nr 74/02 po6z. 676) [2] Rozporzadzenie Ministra
Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r. w sprawie warunkow technicznych jakim powinny
odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie (Dz.U. Nr 75/02 poz. 690 i nowelizacja w 2004 r.)
PN-86/B-02480 Grunty budowlane. Okres$lenia, symbole, podzial i opis gruntow.
PN-B-04452:2002 Geotechnika. Badania polowe.

PN-88/B-04481  Grunty budowlane. Badania probek gruntu.

PN-B-06050:1999 Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagania ogdlne.



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
SST 3

Szczegélowa  specyfikacja techniczna na roboty budowlane zwigzane z wykonaniem

fundamentéow podszybia windy .

1.WSTEP

1.1. Przedmiot Szczegélowej Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania i1 odbioru rob6t zwigzanych z wykonaniem fundamentoéw podnosnika elektrycznego

1.2. Zakres stosowania Szczegolowej Specyfikacji Technicznej

Szczegdlowa specyfikacja techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu 1 realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych Szczegoltowa Specyfikacja Techniczng

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynno$ci umozliwiajace 1 majace na
celu wykonanie fundamentow zwigzanych z budowg ptyty podszybia windy .

1.4. Okres$lenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z definicjami zawartymi w odpowiednich normach 1
wytycznych oraz okre§leniami podanymi w ST ,,Wymagania og6lne".

Konstrukcje betonowe - konstrukcje z betonu niezbrojonego lub wykonane z zastosowaniem

zbrojenia wiotkimi pretami stalowymi w ilosci mniejszej od minimalnej dla konstrukcji
zelbetowych.

Konstrukcje zelbetowe - konstrukcje betonowe, zbrojone wiotkimi pretami stalowymi

wspolpracujagcymi z betonem w ilosci nie mniejszej od ilosci okreslonej jako minimalnej dla
konstrukcji zelbetowych.
Beton zwykly - beton o gestosci powyzej 1,8 kg/dem3 wykonany z cementu wody, kruszywa
mineralnego o frakcjach piaskowych i grubszych oraz ewentualnych dodatkow mineralnych 1
domieszek chemicznych.

Mieszanka betonowa - mieszanina wszystkich skfadnikow przed zwigzaniem betonu.

Zaczyn cementowy - mieszanina cementu i wody.

Zaprawa -  mieszanina cementu, wody, sktadnikow mineralnych i ewentualnych dodatkéw
przechodzacych przez sito kontrolne o boku oczka kwadratowego 2 mm.
w/c- wskaznik wodno-cementowy; stosunek wody do cementu w zaczynie cementowym

Deskowania - pomocnicze budowle stuzace do formownia elementoéw betonowych

1.5. Ogolne wymagania dotyczgce robot



Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robodt, bezpieczenstwo wszelkich czynnosci

na terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa,

SST 1 poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. MATERIALY

2.1. Wymagania ogodlne

Wszystkie materialy stosowane do wykonania robdt musza by¢ zgodne z wymaganiami niniejsze;]

SST 1 dokumentacji projektowe;.

Do wykonania robdt moga by¢ stosowane wyroby budowlane spetiajagce warunki okreslone w:
-Ustawie z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane (tekst jednolity: Dz. U. z 2003r., Nr 207, poz.

2016;

- Ustawie z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych (Dz. U. z 2004 r., Nr 92, p6z. 881),

- Ustawie z dnia 30 sierpnia 2002 r. o systemie oceny zgodnos$ci (Dz. U. z 2002r., Nr 166, poz.1360

2.2. Wymagania szczegolowe

2.2.1. Skladniki mieszanki betonowej

2.2.1.1. Cement

a) Rodzaje cementu

Dopuszczalne jest stosowanie jedynie cementu portlandzkiego czystego tj. bez dodatkéw wg normy

PN-B-30000:1990 o nastepujacych markach:

* marki ,,25”- do betonu klasy B7,5-B20

* marki ,,35”- do betonu klasy wyzszej niz B20

b) Wymagania dotyczace sktadu cementu

Sktad cementu powinien odpowiada¢ wymaganiom norm PN-B-30000:1990,

c¢) Oznakowanie opakowania

W przypadku cementu workowanego na opakowaniu powinien by¢ umieszczony trwaty, wyrazny

napis zawierajacy nastepujace dane:

* oznaczenie,

* nazwa wytworni i miejscowosci,

* masa worka z cementem,

» data wysyiki,

* termin trwatos$ci cementu.

d) Swiadectwo jakosci cementu

Kazda partia dostarczonego cementu musi posiada¢ $wiadectwo jakosci (atest) wraz

z wynikami badan.

e) Warunki magazynowania : Miejsca przechowywania cementu mogg by¢ nastepujace:

* dla cementu pakowanego (workowanego):



- sklady otwarte (wydzielone miejsca zadaszone na otwartym terenie zabezpieczone z
bokow przed opadami),

- magazyny zamkni¢te (budynki lub pomieszczenia o szczelnym dachu i $cianach).

2.2.1.2. Kruszywo do betonu

Kruszywo do betonu powinno charakteryzowa¢ si¢ statoscig cech fizycznych

1 jednorodnoscig uziarnienia pozwalajaca na wykonanie partii betonu o stalej jakosci. Poszczegolne
rodzaje 1 frakcje kruszywa musza by¢ na placu budowy sktadane oddzielnie na umocnionym 1
czystym podlozu w taki sposob aby nie ulegaty zanieczyszczeniu 1 nie mieszaly sig.

2.2.1.3. Woda

Woda do produkcji betonu powinna odpowiada¢ wymaganiom normy PN-88/B-32250. Zaleca si¢
stosowanie wody wodociggowej pitnej. Stosowanie jej nie wymaga przeprowadzania badan.
Nalezy pobierac ja ze zbiornika posredniego.

2.2.2. Mieszanka betonowa

Do wykonywania fundamentéw 1 plyt mozna stosowaé mieszank¢ betonowa wykonywang
samodzielnie przez Wykonawce lub wykonywang w Wytworni.

2.2.3. Stal zbrojeniowa

Stal do zbrojenia betonu powinna spetnia¢ wymagania norm. Odbidr stali zbrojeniowej na budowie
Odbior stali na budowie powinien by¢ dokonany na podstawie atestu hutniczego dolagczonego przez
wytworcee stali. Tres¢ atestu powinna by¢ zgodna z postanowieniami powyzej przytoczonych norm.
Stal zbrojeniowa powinna by¢ magazynowana pod zadaszeniem w przegrodach lub stojakach z
podziatem wg wymiardow 1 gatunkéw. Nalezy dazy¢, by stal byta magazynowana w miejscu
nie narazonym na nadmierne zawilgocenie lub zanieczyszczenie.

2.2.4. Podkladki dystansowe

Dopuszcza si¢ stosowanie stabilizatorow 1 podktadek dystansowych z betonu lub / oraz z tworzyw
sztucznych. Podktadki dystansowe musza by¢ mocowane do pretow. Nie dopuszcza sig
stosowania podktadek dystansowych z drewna, cegly lub pretow stalowych.

2.2.5. Deskowania

Do wykonywania deskowan nalezy stosowa¢ materialy zgodne z wymaganiami normy. Materiaty
stosowane na deskowania nie moga deformowac si¢ pod wplywem i warunkéw atmosferycznych,
ani na skutek zetknigcia si¢ z mieszankg betonowg

3. SPRZET

Roboty zwigzane z wykonaniem podszybia, fundamentow, §cian fundamentowych, $cianek, moga
by¢ wykonywane rgcznie lub mechanicznie przy uzyciu dowolnego sprzg¢tu przeznaczonego do
wykonywania zamierzonych robot. Wykonawca powinien dysponowa¢ m.in.:

1) do przygotowania mieszanki betonowe;j:



- betoniarkami o wymuszonym dziataniu,

- dozownikami wagowe o odpowiedniej doktadnosci - odpowiednio przeszkolong obstugg.

2) do wykonania deskowan: sprzetem ciesielskim,

3) do przygotowania zbrojenia:

- gietarkami,

- nozycami,

- prostowarkami,

- Innym sprze¢tem stanowigcym wyposazenie zbrojami.

4) do ukladania mieszanki betonowej: pojemnikami do betonu, wibratorami wglebnymi o
odp.srednicy,

Sprzet wykorzystywany przez Wykonawce powinien by¢ sprawny technicznie 1 spelnia wymagania
techniczne w zakresie BHP.

4. TRANSPORT

Srodki transportu wykorzystywane przez Wykonawce powinny byé sprawne technicznie i spehniaé
wymagania techniczne w zakresie BHP oraz przepisow o ruchu drogowym.

5. WYKONANIE ROBOT :

5.1. Zakres wykonania robét

Roboty zwigzane z wykonaniem plyty i $cian podszybia, fundamentdéw, $cian fundamentowych,
scianek, nalezy prowadzi¢ zgodnie z wymaganiami norm PN-EN 206-1:2003 i PN-63/B-06251.
Betonowanie mozna rozpocza¢ po uzyskaniu zezwolenia Inspektora Nadzoru potwierdzonego

wpisem do Dziennika Budowy.

5.2.1. Wykonanie deskowan

Deskowanie elementow licowych powinny by¢ wykonywane z elementow deskowan
uniwersalnych umozliwiajacych uzyskanie estetycznej faktury zewnetrzne;.

Elementy dodatkowe mozna wykona¢ z drewna w postaci tarcicy lub sklejki. Materiaty stosowane
na deskowania nie moga deformowac si¢ pod wptywem warunkéw atmosferycznych, ani na skutek
zetknigcia si¢ z masg betonowa.

Zaleca  si¢  stosowanie  fazowania  krawedzi  elementu  betonowego  listwami
o wymiarach od 2-4 cm na stykach dwoch prostokatnych do siebie $cian, szczegdlnie
w stykach wklestych. Mozna takie fazowania wykonywac¢ réwniez wtedy, gdy nieprzewidziano ich
w projekcie. W takim przypadku nalezy przeprowadzi¢ w razie potrzeby, korekt¢ rozmieszczenia
zbrojenia. Zmian¢ rozmieszczenia zbrojenia powinien zatwierdzi¢ Inspektor Nadzoru.

Przed przystgpieniem do betonowania nalezy usung¢ z powierzchni deskowania wszelkie
zanieczyszczenia (widry, wode, 16d, liscie, elektrody, gwozdzie, drut wigzatkowy itp.).

Dopuszczalne odchylenia od wymiarbw nominalnych przewidzianych projektem nalezy



przyjmowac zgodnie z odpowiednimi normami.

5.2.2. Przygotowanie zbrojenia

Prety 1 walcowki przed ich uzyciem do zbrojenia konstrukcji nalezy oczysci¢ z zendry, luznych
ptatkobw rdzy, kurzu i blota. Prety zbrojenia zanieczyszczone tluszczem (smary, oliwa) lub farbg
olejng nalezy opala¢ np. lampami lutowniczymi, az do calkowitego usunig¢cia zanieczyszczen.
Czyszczenie pretow powinno by¢ dokonywane metodami nie powodujagcymi zmian we
wiasciwos$ciach technicznych stali ani p6zniejszej ich korozji. Dopuszczalna wielko$¢ miejscowego
wykrzywienia pretow nie powinna przekraczaé 4 mm, w przypadku wigkszych odchylek stal
zbrojeniowg nalezy prostowac. Prety ucina si¢ z doktadnos$cia do 1 cm.

5.2.3. Montaz zbrojenia

Zbrojenie nalezy uktada¢ po sprawdzeniu i1 odbiorze deskowan.

Dla zachowania wtasciwej otuliny nalezy uktadane w deskowaniu zbrojenie podpiera¢ podktadkami
betonowymi lub z tworzyw sztucznych o grubosci réwnej grubos$ci otulenia. Stosowanie innych
sposobow zapewnienia otuliny, a szczegdlnie podktadek z pretow stalowych jest niedopuszczalne.
Uklad zbrojenia konstrukcji musi umozliwi¢ jego dokladne otoczenie przez jednorodny beton. Po
utozeniu zbrojenia w deskowaniu, rozmieszczenie pretow wzgledem siebie 1 wzgledem deskowania

nie moze ulec zmianie.

5.2.4. Wbudowanie mieszanki betonowej

5.2.4.1. Podawanie i ukladanie mieszanki betonowej

Przed przystgpieniem do ukladania betonu nalezy sprawdzi¢: polozenie zbrojenia, zgodnos$¢
rzednych z projektem, czysto$¢ deskowania oraz obecnos¢ wkiladek dystansowych zapewniajacych

wymagang wielko$¢ otuliny.

5.2.5. Warunki atmosferyczne przy ukladaniu mieszanki betonowej i wigzaniu betonu
5.2.5.1. Temperatura otoczenia. Betonowanie nalezy wykonywa¢ wytacznie w temperaturach nie
nizszych niz +5°C, zachowujac warunki umozliwiajagce uzyskanie przez beton wytrzymatosci co
najmniej 15 MPa przed pierwszym zamarznigciem

5.2.5.2. Zabezpieczenie podczas opadow.

Przed przystagpieniem do betonowania nalezy przygotowaé sposob postepowania na wypadek
wystgpienia ulewnego deszczu. Konieczne jest przygotowanie odpowiedniej ilosci oston

wodoszczelnych dla zabezpieczenia odkrytych powierzchni §wiezego betonu.

5.2.5.3. Zabezpieczenie betonu przy niskich temperaturach otoczenia.
Przy niskich temperaturach otoczenia utozony beton powinien by¢ chroniony przed zamarznigciem
przez okres pozwalajacy na uzyskanie wytrzymalosci co najmniej 15MPa.

Pielegnacja betonu



Woda stosowana do polewania betonu powinna spelnia¢ wymagania normy PN-88/B-32250.

W czasie dojrzewania betonu elementy powinny by¢ chronione przed uderzeniami 1 drganiami .

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT :

Kontrola jakosci  wykonania  konstrukcji  betonowych 1 zelbetowych  polega na
prowadzeniu zgodnos$ci z dokumentacja projektowa oraz niniejszej SST.

Ocena poszczego6Inych etapéw robdt potwierdzana jest wpisem do Dziennika Budowy.

Ogdblne wymagania dotyczace kontroli jakos$ci robot podano w ST ,,Wymagania og6lne".

6.1. Zakres kontroli i badan
6.1.1. Deskowania
Kontrola deskowania przed przystgpieniem do betonowania.
6.1.2. Zbrojenie
Kontrola zbrojenia przed przystgpieniem do betonowania musi by¢ dokonana przez Inspektora
Nadzoru i potwierdzona wpisem do Dziennika Budowy.
6.1.3. Kontrola sprzetu
Sprzet powinien by¢ zgodny z postanowieniami niniejszej SST.
Sprawdzenie polega na: kontroli miejsca przechowywania czynnikow produkcji, sprawdzeniu
urzadzen do wazenia 1 mieszania, sprawdzeniu betoniarki, sprawdzeniu samochodéw do przewozu
mieszanki betonowej, sprawdzeniu urzadzen do pielegnacji 1 obrobki betonu,
Wszystkie roboty ujete w niniejszej SST podlegaja odbiorowi, a ocena poszczegdlnych etapow

robot potwierdzana jest wpisem do Dziennika Budowy.

7. ODBIOR ROBOT :

Odbioru robot powinien dokonywac¢ inspektor nadzoru inwestorskiego, a w razie potrzeby rowniez
autor projektu przy udziale przedstawiciela Wykonawcy robot. Po zakonczeniu wszystkich robot
nalezy dokona¢ komisyjnego odbioru koncowego.

Wymagana jako$¢ materialow powinna by¢ potwierdzona przez producenta przez zaswiadczenie o
jakosci lub znakiem kontroli jako$ci zamieszczonym na opakowaniu lub innym réwnorzednym
dokumentem. Nie dopuszcza si¢ stosowania do robot materiatow, ktoérych wilasciwosci nie
odpowiadajg wymaganiom technicznym. Nalezy przeprowadzi¢ kontrolg¢ dotrzymania warunkow

ogolnych wykonania robot.

8. PRZEPISY ZWIAZANE :

PN-88/B-06250 Beton zwyktly

PN-ENV 206-1:2002 Beton. Cze$¢ 1: Wymagania, wlasciwosci, produkcja i zgodnos¢

PN-EN 197-1:2002 Cement. Cze$¢ 1: Sklad, wymagania, kryteria zgodnosci dot. cementow

powsze. uzytku.’



PN-EN 197-2:2002 Cement. Czg$¢ 2: Ocena zgodnoS$ci

PN-EN 196-3:1996 Metody badania cementu. Oznaczenie czasu wigzania i stalo$ci objetosci
PN-86/B-06712 Kruszywa mineralne do betonu

PN-79/B-06711 Kruszywa mineralne. Piaski do zapraw budowlanych

PN-91/B-06714/34 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie sktadu ziarnowego.

PN-ISO 6935-2:1998 Stal do zbrojenia betonu - Prety zebrowane

PN-ISO 6935-2/Ak:1998 Stal do zbrojenia betonu - Prety zebrowane - Dodatkowe wymagania
stosowane w kraju

PN-ISO 6935-2/Ak:1998/Ap1:1999 Stal do zbrojenia betonu - Prety zebrowane

PN-63/B-06251 Roboty betonowe 1 zelbetowe - Wymagania techniczne Ustawa Prawo budowlane z
dnia 7 lipca 1994 r (Dz.U. Nr 106/00 p6z. 1126, Nr 109/00 p6z. 1157, Nr 120/00 p6z. 1268, Nr 5/01
poz. 42, Nr 100/01 poz.1085, Nr 110/01 poz.1 190, Nr 115/01 pdz. 1229, Nr 129/01 p6z. 1439, Nr
154/01 pdz. 1800, Nr 74/02 pdz. 676)

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r. w sprawie warunkow
technicznych jakim powinny odpowiada¢ budynki 1 ich usytuowanie (Dz.U. Nr 75/02 poz. 690 1

nowelizacja w 2004 r.)



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
SST 4

Szczegolowa specyfikacja techniczna montazu podnos$nika elektrycznego
1. WSTEP :
1.1. Przedmiot Szczegélowej Specyfikacji Technicznej
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace montazu podno$nika
wraz ze sterowaniem, przez firme specjalistyczng.
1.2. Zakres stosowania Szczegolowej Specyfikacji Technicznej
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy 1 kontraktowy przy zlecaniu 1
realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robot objetych Szczegolowa Specyfikacja Techniczna
Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja, obeymuja wszystkie czynnosci umozliwiajace
1 majace na celu montaz podnos$nika o konkretnych parametrach . Niniejsza specyfikacja techniczna
zwigzana jest z wykonaniem nizej wymienionych robot :
-montaz podno$nika ze sterowaniem ;
1.4. Ogo6lne wymagania
- Wykonawca jest odpowiedzialny za realizacj¢ robot zgodnie z dokumentacja projektowa,
specyfikacja techniczng, poleceniami nadzoru inwestorskiego.
2. MATERIALY :
2.1. Parametry podno$nika
Po wykonaniu wszystkich robot zwigzanych z podnosnikiem nalezy zamontowa¢ sam podno$nik,
ktory powinien by¢ zamontowany przez specjalistyczng firme. Wszystkie dane dotyczace
konstrukcji 1 rodzaju zastosowanego w projekcie podnosnika elektrycznego — platformowego
przeznaczonego dla 0sob niepelnosprawnych podano na rysunkach szczegdtowych oraz zdjeciach
dotaczonych do dokumentacji projektowe;j
parametry techniczne platformy :
-wymiary podestu podnosnika nie mniej niz 90cm szerokos¢, 140cm dlugose
-udzwig min 300kG
-sterowanie reczne lub automatyczne
-predkos¢ jazdy 0,05m/s
-zasilanie 230V, sterowanie 24V
-naped Srubowy
-wysokos$¢ podnoszenia 200cm
-podszybie — rampa najazdowa

-wyposazenie podnosnika w pelny pakiet bezpieczenstwa



W ramach zadania Wykonawca zobowigzany jest do:

— Podtaczenia dzwigu do przygotowanej instalacji elektrycznej dla zasilania platformy
wraz z wykonaniem niezbednych pomiaréw elektrycznych

— Opracowanie kompletnej dokumentacji techniczno-ruchowej 1 uzyskanie pozytywne;j
decyzji o bezwarunkowym dopuszczeniu przez UDT platformy do eksploatacji. Wszystkie
koszty zwigzane z dopuszczeniem do eksploatacji pokrywa Wykonawca.

- Uruchomienie i przekazanie Zamawiajacemu platformy do eksploatacji.

— Przeszkolenie os6b wskazanych przez Zamawiajagcego w zakresie zapewniajacym
wiasciwg obstuge zamontowanego urzadzenia.

— Bezptatnej konserwacja 1 utrzymanie w sprawnosci technicznej dostarczonego 1
zamontowanego urzadzenia w okresie gwarancji, ktora obejmuje czynnosci wynikajace z

przepisOw Urzedu Dozoru Technicznego oraz dokumentacji techniczno ruchowej urzadzenia.

Dostarczane na budow¢ urzadzenie musi by¢ sprawdzone pod wzgledem jakosci, wymiarow, itp. z
wymaganiami okreslonymi w ww. parametrach technicznych 1 Dokumentacji Projektowe;.

Kazdy element dostarczony na budowe podlega odbiorowi pod wzglgdem:

- jako$ci urzadzenia,

- zgodnos$ci z Dokumentacja Projektows,

- zgodnosci z certyfikatami 1 atestami.

Qdbidr urzadzenia na podstawie pozwolenia UDT .

Sposob transportu 1 skladowania powinien by¢ zgodny z warunkami 1 wymaganiami podanymi
przez producentow. Wszystkie wyroby nalezy przechowywa¢ w magazynach zamknigtych.
Stosowaé tylko urzadzenia sprawdzone, posiadajace stosowne certyfikaty i atesty 1 stanowigce
kompleksowe rozwigzania systemowe.
3. SPRZET :
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robot, zarowno w miejscu tych robot, jak tez
przy wykonywaniu czynnosci pomocniczych oraz w czasie transportu, zaladunku i1 wyladunku
materialow.
4. TRANSPORT :
Materialty moga by¢ przewozone dowolnym s$rodkiem transportu oraz zabezpieczone przed
uszkodzeniem, przesuni¢ciem oraz utratg statecznosci.

WYKONANIE ROBOT : Montaz podno$nika wykonuje specjalistyczna firma.

5.UWAGI SZCZEGOLOWE :

Wybrane przepisy dotyczace projektowania i wykonawstwa instalacji elektrycznych:



ROZPORZADZENIE MINISTRA GOSPODARKI, PRACY 1 POLITYKI SPOLECZNEJ
z dnia 22 maja 2003 r. w sprawie zasadniczych wymagan dla dzwigow 1 ich elementow
bezpieczenstwa, wdrazajace do prawa polskiego Dyrektywe Dzwigowa 95/16/WE,
ROZPORZADZENIE MINISTRA INFRASTRUKTURY 2z dnia 12 kwietnia 2002 r.
w sprawie warunkéw technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki 1 ich usytuowanie: DzU nr
75 poz. 690 z 2002.04.12 z pdzniejszymi zmianami (zm. Dz. U.03.33.270 z 2002.12.16, zm. Dz.
U.04.109.1156 z 2004.05.27)

Polskie Normy min.: PN EN81 -1,2:2002, PN EN81-28:2004, PN-IEC 60364



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
SST 5

Roboty instalacyjne

1.WSTEP

1.1. Przedmiot Szczegélowej Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace

wykonania 1 odbioru robdt zwigzanych z wykonaniem instalacji elektrycznej w celu zasilenia

podnosnika elektrycznego dla 0s6b niepelnosprawnych.

1.2. Zakres stosowania Szczegolowej Specyfikacji Technicznej

Szczegdlowa specyfikacja techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy i

kontraktowy przy zlecaniu 1 realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych Szczegoltowa Specyfikacja Techniczng

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynno$ci umozliwiajace 1 majace na

celu wykonanie zasilania podnos$nika elektrycznego.

1.4. Ogolne wymagania

Wykonawca jest odpowiedzialny za realizacj¢ robot zgodnie z dokumentacja projektowa,

specyfikacja techniczng, poleceniami nadzoru inwestorskiego.

2. MATERIALY :

2.1. Wymagania ogolne

Wszystkie materiaty stosowane do wykonania robdt musza by¢ zgodne z wymaganiami niniejsze;]
SST 1 dokumentacji projektowe;j

Do wykonania robot moga by¢ stosowane wyroby budowlane spetniajace warunki okreslone w:
-Ustawie z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane (tekst jednolity: Dz. U. z 2003r., Nr 207, p6z.

2016),

- Ustawie z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych (Dz. U. z 2004 r., Nr 92, poz. 881),

- Ustawie z dnia 30 sierpnia 2002r. o systemie oceny zgodnos$ci (Dz. U. z 2002r., Nr 166, poz.1360)

3. WYKONYWANIE ROBOT

Wszelkie roboty zwigzane z instalacjami elektrycznymi muszg by¢ wykonane przez osobe z

odpowiednimi uprawnieniami. Prace wykona¢ zgodnie z projektem budowlanym oraz z

zaleceniami Inzyniera.

Rozdzielnica

Rozdzielnice TR nalezy rozbudowac¢ dla potrzeb zasilania platformy pionowego transportu zgodnie

z czg$cig elektryczng projektu budowlanego.

Instalacje zasilajace



Zasilanie platformy wykona¢ przewodem YDY 3x2,5mm w rurze ochronnej PCV. Przewod ulozy¢
w posadzce w linii prostej. Obwodd zakonczy¢ hermetyczng puszka 1P 44.

Prace wykonac¢ zgodnie z normg NSEP-002.

3.2.Warunki techniczne wykonania

Kontrole sprzetu przeprowadzi¢ zgodnie z przepisami pod wzgledem prawidlowosci ich wykonania
1 funkcjonowania. Przestrzega¢ kolorystycznego oznakowania zyl przewodow. Osprzet 1 urzadzenia
ktorych konstrukcja jest z metalu lub zawiera elementy stalowe, ktore w przypadku uszkodzenia
izolacji mogg prowadzi¢ do pojawienia si¢ na nich napiecia, muszg by¢ dodatkowo przylaczone do
przewodu ochronnego PE. Przewody i kable narazone na uszkodzenia mechaniczne nalezy oslaniac

rurkami elektroinstalacyjnymi.

4. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

4.1. Ogoblne zasady kontroli jakosci robdt podano w ST ,,Wymagania ogdlne”

4.2. Szczegdlowy wykaz oraz zakres pomontazowych badan kabli 1 przewodoéw zawarty jest w PN-
IEC 60364-6-61:2000 i PN-E-04700:1998/Az1:2000

4.3. Ponadto nalezy wykona¢ sprawdzenia odbiorcze skladajace si¢ z ogledzin cze$ciowych 1
koncowych polegajacych na kontroli:

- zgodnos$ci dokumentacji powykonawczej z projektem i ze stanem faktycznym,

zgodnosci polaczen z podanymi w dokumentacji powykonawczej,

- stanu kanalow 1 listew kablowych, kabli 1 przewodow, osprzetu instalacyjnego do kabli 1
przewodow, stanu 1 kompletnos$ci dokumentacji dotyczacej zastosowanych materiatow,

- sprawdzenie cigglosci wszelkich przewodow wystepujacych w danej instalacji,

- poprawnosci wykonania i1 zabezpieczenia potaczen srubowych instalacji elektryczne;j
potwierdzonych protokotem przez wykonawce montazu,

- poprawnosci wykonania montazu sprzetu instalacyjnego, urzadzen i1 odbiornikéw energii
elektrycznej,

- poprawnosci zamontowania i dokonanej kompletacji opraw o$wietleniowych,

- pomiarach rezystancji izolacji,

Po wykonaniu ogledzin nalezy sporzadzi¢ protokoty z przeprowadzonych badan zgodnie z
wymogami zawartymi w normie PN-IEC 60364-6-61:2000.

4.4. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi robotami i materiatami Wszystkie materialy,
urzadzenia 1 aparaty nie spetniajace wymagan podanych w odpowiednich punktach specyfikaciji,
zostang odrzucone. Jesli materiaty nie speiniajagce wymagan zostaly wbudowane lub zastosowane,
to na polecenie Inspektora nadzoru Wykonawca wymieni je na wlasciwe, na wlasny koszt.

Na pisemne wystgpienie Wykonawcy Inspektor nadzoru moze uzna¢ wadg¢ za niemajaca
zasadniczego wptywu na jako$¢ funkcjonowania instalacji 1 ustali¢ zakres 1 wielkos$¢ potracen za
obnizong jakos¢.

5. WYMAGANIA DOTYCZACE PRZEDMIARU I OBMIARU ROBOT

5.1. Ogdlne zasady przedmiaru 1 obmiaru podano w ST ,,Wymagania ogo6lne”

5.2. Szczegbdlowe zasady przedmiaru i obmiaru rob6t montazowych instalacji elektryczne;
Obmiaru robot dokonuje si¢ z natury (wykonanej roboty) przyjmujac jednostki miary
odpowiadajace zawartym w dokumentacji 1 tak:

- dla osprzetu montazowego dla kabli 1 przewodow: szt., kpl., m,

- dla kabli 1 przewodow: m,



- dla sprzgtu tacznikowego: szt., kpl.,

- dla opraw oswietleniowych: szt., kpl.,

- dla urzadzen i odbiornikow energii elektrycznej: szt., kpl.

5.3. W specytikacji technicznej szczegdlowej dla robot montazowych instalacji elektrycznej
opracowanej dla konkretnego przedmiotu zamoéwienia, mozna ustali¢ inne szczegdlowe zasady
przedmiaru 1 obmiaru przedmiotowych robot

W szczegdlnosci mozna przyja¢ zasady podane w katalogach zawierajacych jednostkowe
naklady rzeczowe dla odpowiednich robot.

6. ODBIAR ROBOT

6.1. Ogolne zasady odbioru robdt podano w ST ,,Wymagania ogdlne”

6.2. Warunki odbioru instalacji 1 urzadzen zasilajacych

6.2.1. Odbior miedzyoperacyjny

Odbidr miedzyoperacyjny przeprowadzany jest po zakonczeniu danego etapu robot majacych
wplyw na wykonanie dalszych prac. Odbiorowi takiemu moga podlega¢ m.in.:

- przygotowanie podloza do montazu kabli 1 przewodow, facznikow, gniazd, opraw
oswietleniowych, urzadzen 1 odbiornikoéw energii elektrycznej oraz innego osprzetu,

- instalacja, ktorej pelne wykonanie uwarunkowane jest wykonaniem robot przez inne branze lub
odwrotnie, gdy prace innych branz wymagaja zakonczenia robdt instalacji elektrycznej np. zasilanie
pomp.

6.2.2. Odbior czesciowy

Nalezy przeprowadzi¢ badanie pomontazowe cze¢sciowe robot zanikajacych oraz elementéw
urzadzen, ktore ulegaja zakryciu (np. wszelkie roboty zanikajace), uniemozliwiajac oceng
prawidtowosci ich wykonania po catkowitym ukonczeniu prac. Podczas odbioru nalezy sprawdzi¢
prawidlowos$¢ montazu oraz zgodno$¢ z obowigzujgcymi przepisami i projektem:

- wydzielonych instalacji wtynkowych 1 podtynkowych,

6.2.3. Odbior koncowy

Badania pomontazowe jako techniczne sprawdzenie jako$ci wykonanych robdt nalezy
przeprowadzi¢ po zakonczeniu robot elektrycznych przed przekazaniem uzytkownikowi urzadzen
zasilajacych. Zakres badan obejmuje sprawdzenie:

- dla napie¢ do 1 kV pomiar rezystancji izolacji instalacji,

- dla napie¢ powyzej 1 kV pomiar rezystancji izolacji instalacji oraz sprawdzenie oznaczenia kabla,
cigglosci zyl 1 zgodnosci faz, proba napieciowa kabla. Badania napigciem probierczym wykonuje
si¢ tylko jeden raz.

Parametry badan oraz sposdb przeprowadzenia badan sg okre§lone w normach PN-IEC 60364-6-
61:2000 1 PN-E-04700:1998/Az1:2000. Wyniki badan trzeba zamies$ci¢ w protokole odbioru
koncowego.

7. PODSTAWA ROZLICZENIA ROBOT

7.1.  Ogoblne ustalenia dotyczace podstawy rozliczenia robot podano w ST ,,Wymagania ogo6lne”
7.2.  Zasady rozliczenia i platnosci

Rozliczenie robot montazowych instalacji elektrycznych moze by¢ dokonane jednorazowo
po wykonaniu petnego zakresu robodt 1 ich koncowym odbiorze lub etapami okreslonymi w umowie,
po dokonaniu odbioréw czgsciowych robdt. Ostateczne rozliczenie umowy pomigdzy
zamawiajacym a wykonawcg nastgpuje po dokonaniu odbioru pogwarancyjnego.

Podstawe rozliczenia oraz platnosci wykonanego 1 odebranego zakresu robot stanowi wartos¢
tych robot obliczona na podstawie:

- okreslonych w dokumentach umownych (ofercie) cen jednostkowych 1 ilosci robot
zaakceptowanych przez zamawiajacego lub

- ustalonej w umowie kwoty ryczattowej za okreslony zakres robot.

Ceny jednostkowe wykonania, robot instalacji elektrycznych lub kwoty ryczattowe obejmujace
roboty instalacyjne uwzgledniajg rowniez:

- przygotowanie stanowiska roboczego,



- dostarczenie do stanowiska roboczego materialow, narzedzi i sprzetu,

- obshuge sprzetu nie posiadajacego etatowej obstugi,

- ustawienie 1 przestawienie drabin oraz lekkich rusztowan przestawnych umozliwiajacych
wykonanie robot na wysokosci do 4 m (jesli taka konieczno$¢ wystepuje),

- usuniecie wad 1 usterek oraz naprawienie uszkodzen powstatych w czasie robot,

- uporzadkowanie miejsca wykonywania robot,

- usuniecie pozostatosci, resztek 1 odpadow materiatdéw w sposob podany w specyfikacji
technicznej szczegdlowe;,

- likwidacje stanowiska roboczego.

W kwotach ryczaltowych ujete sa rowniez koszty montazu, demontazu i pracy rusztowan
niezb¢dnych do wykonania robot na wysokosci do 4 m od poziomu terenu.

Przy rozliczaniu robot wedtug uzgodnionych cen jednostkowych koszty niezbednych rusztowan
moga by¢ uwzglednione w tych cenach lub stanowi¢ podstawe oddzielnej ptatnosci. Sposob
rozliczenia kosztow montazu, demontazu 1 pracy rusztowan koniecznych do wykonywania robot na
wysokosci powyzej 4 m, nalezy ustali¢ w postanowieniach pkt. 9 specyfikacji techniczne;j
(szczegbdtowej) SST robdt w zakresie instalacji oraz opraw elektrycznych opracowanej dla
realizowanego przedmiotu zamdwienia.

8. DOKUMENTY

Normy

PN-IEC 60364-1:2000

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Zakres, przedmiot 1 wymagania
podstawowe.

PN-IEC 60364-4-41:2000

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczenstwa. Ochrona przeciwporazeniowa.

PN-IEC 60364-4-42:1999

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczenstwa. Ochrona przed skutkami oddziatywania cieplnego.

PN-IEC 60364-4-43:1999

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczenstwa. Ochrona przed pradem przetezeniowym.

PN-IEC 60364-4-46:1999



